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Generally, the lowest order, most important, terms are near the end of

each expression. xrhs:={};
yrhs:={-y(1)+re*y(2)-

off echo; small*(y(1)"2+y(2)72)*y(2)+w(1)
,~2%y(2)-small*(y(1)"2+y(2)"2)*y(1)+w(1) };
zrhs:={ };

toosmall:=6;
theman:=csuman;

Specified dynamical system factor sig,small,ro;

1 = recys + owy + 82( - yg - yQy%) — Y1
Yo = owr +*(— Y3y — yi) — 242

off echo;

Time dependent normal form coordinates

y1 = reloet( — 1/4e3%wy Y3 + 5/12e? %w; Y — 2e%'xwy Yo Y7 +

3elxwy YY1 + 1/2etxwy Y2 — 7/12e txwy Y + e sxwy YoV —

3/2e Mawy Y2 + 3/4e 2wwy Y3 + 1/2e 2xwy Y2) + re2et(1/4Y35 +
1/2YoY3) + reoed( — 1/4e3t%wy Y — 1/3e?'xwy Y + 1/6e*'xw YoY7 —
2/3etxw; oYy + 3/2et%wy Y — 7/12e Ysw Y + 2/3e ™ Hxw; Yoy —
3/2e Yxwy Y2 — 7/6e 2 xwy Yo Y1) + rece(e xw; — e 2bxwy ) + reed3( —
7/12Y2Y1 — 1/2Y2) — reeYa + o ( — 1/40e™%w; Yot — 1/10e% xw; Y5'Y; —
16/45e% xwy YZYE + 8/9e xw; Yo Y3 + 2/5e3tw; YY) + 1/4e3txwy Vit +
1/5e% w1 Yot + 5/9e?xwy YZYE + 2/5etxw Y3Y1 4 4/9etxw Yo Y7 +
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xrhs:={};
yrhs:={-y(1)+re*y(2)-small*(y(1)^2+y(2)^2)*y(2)+w(1)
,-2*y(2)-small*(y(1)^2+y(2)^2)*y(1)+w(1)  };
zrhs:={ };
toosmall:=6;
theman:=csuman;
factor sig,small,re;



7/40e Mxwy Vst + 267 Mwwy YRY2 4+ 5/4e ™ Mwwy Y+ 7/10e 2 xw; Y3PY7 +
4/3e2xwy VoY) + 0e2(3/5e3xwy Y + 2/3e?txwy Yo7 + 1/3etxw; Y2 +
2/3ewy oY) + 3/5e™ 2wy Y + 1/3e 2 xw; Y) + oe Hxwy +
eH(7/40Y5 Yy + 2/3YEYE + 1/4YP) + €2(1/5Y5 + 1/3YoY2) + 1,

yo = reloet(e®xwy Y — elxwy Yo Y7 + e Hwwy Y — 3e twy YoV +

2e " 2wwy Yo Y1) + re2etY2Y] + reoed( — 5/12e%xw Y§ — 3elxwy Yo7 +
1/3e awy Y2 — e txw; YaY7 + 3e txwy Y2 — 3/4e2txw; Y —
3/2e2xwy Y2) + reed( — 1/4Y5 — 3/2YaY?) + oe( — 3/40e% xw Yyt +
4/45e5 5wy Y3V, — 14/t 5wy YRYE + 1/5e3%wy Yat + 9/5e3xwy YEY2 —
e3twy Yo Y32 + 4/9e 5wy Y3 Y1 + 2e2bxw Yo Y72 — 1/4e 5w Yit +
5/9elxwy YZY2 + etxwy Vit + 8/15e Mxwy Y3Y7 + 3e~txwy VoY +

1/8e 2xwy Yt +4/5e 2xwy YRYE+3/4e 2txwy Vi) +0e2(1 /3 %wy YE+
2/3et*w1 YoY: + 1/3e‘1t*w1 )/22 + 36_”*11)1 Yiz + 2/36_2t*w1 Y2Y1) +

oe 2wy +et(1/40Y5 +4/15YSY2 + 3/4Ya Vi) +e2(1/3Y2Y1 + YP) + Yo

Result normal form DEs

Y1 = redo2e®( — e wwy w1 Y] + 1/2e Zxwy w1 Y7) + reoet( —
de~xwy w1Y7 + 26 2xwy w1 Y1) + rea?ed( — 11/3e™ Mywy w1 Yy —
1/66_2t*w1 U}1Y1) + 0'252( — 2/36_”*21]1 w1Y1 — 2/36_2t*w1 ’U)1Y1) -
Y, = redo?e® (e xwy w1 Ys — 1/2e™ 2bxwy w1 Ys) +

relo?et (e xwy w1 Ys — 20 2xwy w1 Ys) + rec?e3(7/3e xwy w1 Ys +
5/6e2xwy w1Ys) — 3/2recedw ¥ + o2e?( — 2/3e txwy w1 Yo —
2/3e™ 2wy w1 Ys) — 302w ¥ — 2Ys
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